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//***k*kﬁ**ﬁ**************k******ﬁ**k*k***ﬁ************************k*k***ﬁ******

// Steuerung fir Annex- Anlage_ Motor mit Endschalter
//*********************k**k********k**ki**ﬁ*****k*****k**k***********ki*k******

tdefine Relaisl 17 //Relais 1

#define Relaisz 16 //Relais 2

#define out LED3 13 //Cnboard LED

4define Taster 15 //Taster zum Stellen

#define Uin 21 //Spannung am Messwiderstand

#include <Arduino.h>

//***k***********k*************************************************************k*******

//Funktionen
//t*#x*****ﬁ*#k#*k**x*****k***ﬁ##t**x*****x**k**k**#*i***k***ﬁ*#***k**x*****ﬁ**k**#*#**

void Stellen() {digitalWrite (Relaisl, LOW); //5tellen
digitalWrite (Relais2, HIGH);}

void Back() {digitalWrite (Relaisl, HIGH); //Zuriickfahren
digitalWrite (Relais2, LOW);}

void Pause () {digitalWrite (Relaisl, LCW); //Ruhestellung
digitalWrite (Relais2, LOW);}

void LED3ON () {digitalWrite (out_LED3, HIGH);} //onboard LED

void LED30OFF() {digitalWrite{out LED3, LOW):} //onboard LED

//*****k***************w**k**w***w****k***w**************k******w****k*******************

//Setup

//*****k************k**k**k***i********************k*****k***i**********k***************k

void setup()
{
pinMode (Relaisl, OQUTPUT}; // Die drei Pins als Ausgénge
deklarieren
pinMode (Relais2, COUTPUT};
pinMode (out_LED3, OUTEUT);

pinMcde (Taster, INPUT); //Taster fiir stellen
pinMode (Uin, INPUT):
// Pause();

digitalWrite (Relaisl, LOW); //Ruhestellung
digitalWrite (RelaisZ?, LOW);

//t*tk*tti*k**k**ti*ﬁ**t**ti*t**tt*tk*tti*k**t**t**t**t**t**t**ttitk*tti*ti*k**titﬁ**k*it

// Hauptprogramm

//*i*tit*1*******ki*ki*t*ik*i*i***i*tit*ik*****tki*ki****k*i*i*k***tit*it******kﬁ*ti****k

void loop ()
{

Pause ()
delay (500);

if ({(digitalRead (Taster) == LOW)

-
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delay (300);

if (digitalRead (Taster) == LOW) //Taster entprellen
{
LED3ON () ;
Stellen (}; //8tellen, Motor fiahrt ein
delay (2000);
while (analcgRead (Uin) >32) //Strom itiber 300ma, Motor liuft bis Endschalter

{
}

LED3OFF () :

Pause () //beide Relais aus

delay (2000);

LED30N () ;

Back (); //Zuriick, Motor fahrt aus

delay (2000);

while (analogRead (Uin) >32) //Strom uber 300mA, Motor lauft bis Endschalter

{
}




